(19) 



J 



(12) 



Europdisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europSen des brevets (1 1 ) EP 0 758 741 A2 

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 



(43) VerGfferrtlichungstag: 

19.02.1997 Patentblatt 1997/08 

(21) Anmeldenummer: 96110993.1 

(22) AnmekJetag: 09.07.1996 



(51) IntCL 6 : G01L1/22 



(84) Benannte Vertragsstaaten: 
DE FR GB IT SE 

(30) Priorrtat: 16.08.1995 DE 19530092 

(71) Anmelder: 

• MERCEDES-BENZ AG 
70327 Stuttgart (DE) 

• I.E.E. International Electronics & Engineering 
S.a.r.l. 

L-2632 Luxembourg (LU) 



(72) Erfinder: 

• Petri, Volker 

71134 Aidlingen (DE) 

• Mickeler, Reinhold 
71155 Altdorf (DE) 

• Meyer, Michael 

71063 Sindelf ingen (DE) 

• Serban, Bogdan 
L-4405 Soleuvre (LU) 

• Witte, Michel 
L-8077 Bertrange (LU) 



CM 
< 



(54) Uberprufbarer Foliendrucksensor 

(57) Die ErPindung betrrfft einen uberprufbarer Foli- 
endrucksensor aufgebaut aus zwei zusammenlaminier- 
ten TrSgerfblien, wobei die erste TrSgerfolie mit einem 
Halblertermaterial und die zweite Trdgerfolie mit zwei 
benachbarten, jeweils an beiden Enden kontaktierbaren 
Leiterbahnen beschichtet ist, die innerhalb raumlich 
abgegrenzter, Sensorelemente bildende Bereiche 
beruhrungslos ineinandergreifenden Kammstrukturen 
aufweisen. 

ErfindungsgemaB ist innerhalb eines Sensorele- 
mentes mindestens einer der Kontaktfinger der Kamm- 
struktur durch eine Leiterbahnschlinge und mindestens 



ein anderer Kontaktfinger durch eine von einer Leiter- 
bahn abzweigenden Stichleitung gebikJet. 

Die erfindungsgemdBe Ausfuhrung des Folien- 
drucksensors ermOglicht eine niederohmige Gesamt- 
auslegung bei einer auf das Notwendige beschrdnkten 
Uberprufbarkeit des Sensoreiementes mittels einer 
ohmschen Durchgangsmessung. Der erfindungsge- 
md8e Foliendrucksensor ist fur sicherheitskritische 
Anwendungen wie z.B. zur Sitzbelegungserkennung 
bei Kraftfahrzeugen geeignet. 



Fig. 1 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen uberprufbaren Folien- 
drucksensor mit den Merkmalen des Oberbegriffs des 
Patentanspruchs 1 . 

Ein solcher Foiiendrucksensor ist aus der gattungs- 
bildenden DE 42 37 072 C1 bekannt und in Fig. 3a ais 
Leiterbahnschema dargestellt. Der Foiiendrucksensor 
ist aus zwei zusammenlaminierten Tragerfolien aus 
thermoplastischem Kunststoff aufgebaut, von denen die 
erste mit einem Halbleiterpolymer und die zweite mit 
zwei benachbarten, jeweils an beiden Enden kontaktier- 
baren Leiterbahnen beschichtet ist. Innerhalb raumlich 
abgegrenzter, Sensorelemerrte bildende Bereiche wei- 
sen die Leiterbahnen beruhrungslos ineinander grei- 
fende Kammstrukturen auf. Wird das Sensorelement 
mit einer Normaikraft belastet, schaltet das Halbleiter- 
material benachbart angeordnete Kontaktfinger der 
Kammstrukturen kraftabhangig mehr oder weniger par- 
allel. Zwischen den beiden Leiterbahnen liegt damit ein 
elektrischer Widerstand an, der mit zunehmender 
Druckkraft abnimmt. Der aus der gattungsbildenden 
Schrift bekannte Foiiendrucksensor ist fur sicherheitsre- 
levante Anwendungen im Krafttahrzeug, insbesondere 
zur Sitzbelegungserkennung konzipiert. Jede Unterbre- 
chung einer Leiterbahn aufgrund einer mechanischen 
Beschadigung Oder ein KurzschluB zwischen den Lei- 
terbahnen laBt sich mit einer einfachen Durchgangspru- 
fung erfassen. Eine Durchgangsprufung miBt den 
elektrischen Widerstand der an beiden Enden kontak- 
tierbaren Leiterbahnen. Die Durchgangsprufung kann 
beispielsweise im Verlauf eines automatischen Prufab- 
laufes bei jedem Start des Fahrzeugs Oder in festgeleg- 
ten Zeitabstanden erfolgen. Durch die besondere 
Ausbildung der die Kammstruktur bildenden Kontaktf in- 
ger als Leiterbahnschlingen sind die Kontaktf inger in die 
Prufung voll einbezogen. 

Der gattungsgemaBe Foiiendrucksensor in Fig. 3a 
stelft die Weiterbildung dar eines einfachen Folien- 
drucksensors, wie er in Fig. 3b dargestellt ist und bei- 
spielsweise aus der DE 30 44 384 A1 abgeleitet werden 
kann. Die Kammstruktur ist dabei durch senkrecht von 
einem Hauptstrang abzweigenden Stichleitungen reali- 
siert. 

Werden eine groBe Anzahl von Sensorelementen 
hintereinander geschaltet, so ergeben sich bei dem aus 
der gattungsbildenden Patentschrift bekannten Foiien- 
drucksensor aufgrund der m&andrierenden verzwei- 
gungsfreien Ausbildung der Leiterbahnen eine groBe 
Gesamtiange und damit groBe Leiterbahnwiderstande. 
Aus Grunden der StCrsicherheit und elektromagneti- 
schen VertrSglichkeit (EMV) ist es jedoch erwunscht, 
das Gesamtsystem aller drucksensitiven Elemente nie- 
derohmig auszufuhren, weshaib die Halbleiterpolymer- 
lage niederohmig bemessen wird. Dann stellt sich 
jedoch das Problem, daB aufgrund sich uberschneiden- 
der Widerstandsbereiche das Ergebnis einer Leitungs- 
durchgangsprufung, bei der die Summe der beiden 
Leitungswiderstande gemessen wird, nicht unterscheid- 



bar ist von einem Ergebnis, bei dem mehrere Drucksen- 
soren mit Maximaldruck beaufschlagt sind. Eine 
Funktionsuberprufung im belasteten Zustand ist damit 
nicht mOglich. 

5 Abhilfe kann geschaffen werden durch eine breitere 
Ausfuhrung der Leiterbahnen und durch eine Reduzie- 
rung der Anzahl der Kontaktfinger pro Sensorelement. 
Dies hatte zur Folge, daB zum einen die Sensorele- 
mente grOBer und zum anderen unempfindlicher wur- 

10 den. In diversen Anwendungsfailen ist eine 
VergrCBerung der Sensorf lachen nicht erwunscht, wenn 
beispielsweise mechanische Vorspannungen und Torsi- 
onseinf lusse das MeBergebnis verfaischen kOnnen. Bei 
einer Anwendung des Foiiendrucksensor zur Sitzbele- 

15 gungserkennung kommt hinzu, daB eine Vielzahl von 
groBfiachigen Sensorelementen die Luftdurchiassigkeit 
des Sitzes verschlechtern wurden. 

Aufgabe der Erfindung ist es. einen Foiiendruck- 
sensor bereitzustellen, der niederohmig ausgelegt wer- 

20 den kann und bei vorgegebener Fiache eine mOglichst 
hohe Empfindlichkeit bei gleichzeitiger Uberpriifbarkeit 
erlaubt. 

Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen des 
Anspruchs 1 gelGst. Demnach urrterscheidet sich der 

25 erfindungsgemftBe Foiiendrucksensor von dem Foiien- 
drucksensor aus der gattungsbildende Schrift dadurch, 
daB das Sensorelement neben den als Leiterbahn- 
schlingen ausgebildeten Kontaktfingern auch solche 
aufweist, die als Stichleitungen ausgebildet sind. 

30 Die Stichleitungen beanspruchen weniger Raum 
als die Leiterbahnschlingen, so daB bei gleicher Fiache 
die Empfindlichkeit gesteigert wird, wenn eine Oder 
mehrere Leiterbahnschlingen durch Stichleitungen 
ersetzt werden. Gleichzertig verringert sich durch die 

35 Einsparung an Leiterbahnschlingen der Leiterbahnwi- 
derstand, so daB die gewunschte niederohmige Ausle- 
gung der Leiterbahnstruktur erreicht wird. 

Eine fur die Praxis ausreichende Uberprufbarkeit 
des Sensorelementes ist trotzdem gegeben. Wie sich 

40 zeigt, fiihrt eine durch einen dunnen RiB verursachte 
Unterbrechung eines einzelnen Kontaktfinger in der 
Regel zu keiner wesentlichen Beeintrachtigung des 
Sensorelementes. Dies liegt daran, daB bei Druckbela- 
stung ein diinner RiB in den meisten Fallen durch das 

45 Halbleitermaterial elektrisch uberbruckt wird. Dunne, 
vereinzelt auftretende Risse sind also tolerierbar. Daher 
kann in Abkehr von der Lehre der gattungsbildenden 
Schrift von der Forderungen abgeruckt werden, daB 
jeder einzelne Kontaktfinger uberprufbar sein muB. 

so Eine grobe Uberprufbarkeit des Sensorelementes 
ist aber unverzichtbar, und wird erfindungsgemdB mit 
wenigen als Leiterbahnschlingen ausgebildeten Kon- 
taktfingern sichergestellt. Mit einer solchen Anordnung 
wird jeder grGBere RiB von der Ausdehnung des Sen- 

55 sorelementes und einer Dicke, die bei Druckbelastung 
nicht uberbruckt wird, bei einer Durchgangsprufung 
erkannt. 

Besondere vorteilhafte Aus- und Weiterbildungen 
der Erfindung sind durch die Merkmale der Unteran- 
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sprtichen gekennzeichnet. Mehrere Ausfuhrungsbei- 
spiele der Erfindung sind in der Zeichnung dargesteltt 
und werden im folgenden naher beschrieben. Funktio- 
nell entsprechende Komponerrten sind dabei mit glei- 
chen Positionszeichen gekennzeichnet. 
Es zeigen: 

Fig. 1 ein erstes Ausfuhrungsbeispie! fur einen 
erf indungsgemaBen Foliendrucksensor, 

Fig. 2 weitere Ausfuhrungsbeispie! e, 

Fig. 3 Leiterbahnstruktur bekannter Fbliendruck- 
sensoren, 

Fig. 4 Querschnitt durch einen Foliendrucksensor 
ohne und mit Druckbelastung. 

Der Foliendrucksensor in Fig. 1 besteht aus einem 
einzigen kreisfOrmigen Sensorelement 1. Innerhalb des 
drucksensitiven Bereiches, der durch die Kontur 2 
begrenzt ist, geht jede der beiden Leiterbahnen 3, 4 
iiber in eine aus mehreren Kontaktfingern aufgebaute 
kammartige Struktur. Die kammartigen Strukturen sind 
einander gegenuberliegend und zugewandt angeordnet 
und greifen beruhrungslos ineinander. Die Kontaktf inger 
werden gebildet durch verzweigungsfreie Leiterbahn- 
schiingen 5, 5' einerseits und durch von den Leiterbah- 
nen 3, 4 senkrecht abzweigenden Stichleitungen 6, 6* 
andererseits. Die Leiterbahnen 3, 4 sind vergleichs- 
weise dick ausgefuhrt, um in Hinblick auf die Auswert- 
barkeit einer Durchgangsprufung den gesamten 
Lertungswiderstand gering zu halten. Die Stichleitungen 
6, 6' hingegen kGnnen vergleichsweise dunn ausgefuhrt 
sein, da sie an der Durchgangsprufung nicht teilhaben. 
Eine dunne Ausfuhrung hat zudem den Vorteil, daB die 
Empfindlichkeit des Sensorelementes gesteigert wer- 
den kann, indem mehr Stichleitungen 6, 6' auf gleicher 
Fiache untergebracht werden kOnnen, wie dies auch 
aus der Fig. 1 hervorgeht. 

Mit der Position 7 ist in Fig.1 ein typischer RiBver- 
lauf angedeutet, der sich uber mehrere Kontaktfinger 
erstreckt Da ein durch eine Leiterbahnschlinge 5 gebil- 
deter Kontaktfinger miterfaBt ist, wird der RiB bei einer 
Durchgangsprufung erkannt. Ein solcher RiBverlauf, 
bliebe bei einem Sensorelement nach dem Stand der 
Technik, Fig. 3b, bei dem die kammartige Strukturen 
allein durch Stichleitungen gebildet werden, unerkannt. 
Die Anordnung und Verteilung der Leiterbahnschlingen 
5, 5* innerhalb des Sensorelementes 1 legt die GrdBe 
und Erstreckung der Risse fest, die im Wege einer 
Durchgangsprufung erkannt werden. Ein ausreichend 
starker RiB kann nicht nur im unbelasteten Zustand 
sondern auch urrter Druckbelastung zuveriassig 
erkannt werden. Ein dunner RiB hingegen wurde bei 
Druckbelastung durch Haibleitermaterial uberbruckt 
und ware daher nur im unbelasteten Zustand zuverias- 
sig erkennbar. Aus Durchgangsmessungen bei einer- 
seits belastetem und andererseits unbelastetem Sensor 
sind daher RGckschlusse auf die Dicke des Risses mOg- 
lich. Bei einem Einsatz des erfindungsgemdBen Sen- 
sorelementes in einer Sensormatte zur 



Sitzbelegungserkennung fur den Beifahrsrtz wurde ein 
dunner RiB im Sensorelement zuerst bei unbelegtem 
Srtz erkannt und mitgeteilt. Eine Beeintrachtigung der 
Belegungserkennung trrtt jedoch erst spater ein, da das 

5 Sensorelement unter Belastung aufgrund des erwahn- 
ten UberbrOckungseffektes zunachst noch funktionsfa- 
hig ist. Der Fahrer des Fahrzeugs wird also rechtzeitig 
vor einer sich anbahnenden Funktionsunfahigkert der 
Sitzbelegungserkennung gewarnt. Die Srtzbelegungs- 

10 erkennung ist erst dann ganzlich unbrauchbar, wenn 
auch bei belegtem Sitz die Durchgangsmessung eine 
Unterbrechung in einem Sensorelement erfaBt. 

Eine vorteilhafte Ausfuhrungsform sieht vor, wie in 
Fig. 1 dargestellt, die auBeren Kontaktfinger durch Lei- 

75 terbahnschlingen zu bilden und den so begrenzten 
inneren Bereich mit als Stichleitungen ausgebildeten 
Kontaktfingern aufzufullen. Mit dieser Anordnung wer- 
den Risse, die ihren Ursprung auBerhalb des Sensor- 
elementes haben und sich mit der Zeit ausdehnen, 

20 fruhzeitig bei Erreichen des Sensorelementes erkannt. 
Bei den in Fig. 2a und Fig. 2b gezeigten Sensorele- 
menten spannen jeweils benachbarte, durch Leiter- 
bahnschlingen 5, 5' gebildete Kontaktfinger 
verschiedener Leiterbahnen einen aktiven Raum auf, in 

25 den hinein Stichleitungen 8 ragen, die von den die Kon- 
taktfinger bildende Leiterbahnschlingen 5, 5' abzwei- 
gen. Dadurch vergrGBert sich die wirksame Oberf lache 
der Kontaktfinger und damit die Empfindlichkeit des 
Sensorelementes. Zu diesem Zweck k6nnen ansteile 

30 der Stichleitungen 8 andere geometrische Formen vor- 
gesehen sein, beispielsweise Weine Dreiecke Oder 
Halbkugeln, welche die Oberfiache der Leiterbahn- 
schleife in den aktiven Raum hinein vergrOBem. 

Die Fig. 2c zeigt zwei hintereinander geschaltete 

35 Sensorelemente 1,1', bei denen bezogen auf ein ein- 
zelnes Sensorelement 1 die eine Leiterbahn 3 eine 
erste, ausschlieBlich aus Stichleitungen 6 gebildete 
Kammstruktur und die andere Leiterbahn 4 eine zweite, 
ausschlieBlich aus Leiterbahnschlingen 5* gebildete 

40 Kammstruktur aufweist. Damit ist immer ein als Leiter- 
bahnschlinge 5* ausgebildeter Kontaktfinger neben 
einem als Stichleitung 6 ausgebildeten Kontaktfinger 
der anderen Leiterbahn angeordnet. 

Ein fblgendes Sensorelement V weist die umge- 

45 kehrte Anordnung auf, indem die erste bzw. zweite 
Kammstruktur nun von der jeweils anderen Leiterbahn 
gebildet werden. Im folgenden Sensorelement 1* weist 
also die eine Leiterbahn 3, deren Kammstruktur zuvor 
Stichleitungen 6 aufwies nun Leiterbahnschlingen 5 auf, 

so wahrend die Kammstruktur der andere Leiterbahn 4 
nun Stichleitungen 6' aufweist. Durch diese Alternie- 
rung der Kammstrukturen wird der Durchgangswider- 
stand gleichmaBig auf die beiden Leiterbahnen 3, 4 
verteitt, was bei der Auswertung der Durchgangspru- 

55 fung von Vorteil sein kann. 

In Fig. 3a ist ein Sensorelement gezeigt, wie es aus 
der gattungsbildenden Schrift bekannt ist und welches 
eine voile Uberprufung der Kammstruktur erlaubt. In 
Fig. 3b ist ein Sensorelement gezeigt wie es ebenfalls 
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aus dem Stand der Technik (DE 30 44 384 A1) bekannt 
ist und bei dem die ausschlieBlich ais Stichleitungen 
ausgebildeten Kontaktfinger von einer Durchgangspru- 
fung nicht erfaRt werden. 

AbschlieBend wird anhand der Fig. 4a, 4b auf den 
bereits mehrfach erwdhnten Uberbruckungseffekt noch- 
mals eingegangen. Die beiden Figuren zeigen im Quer- 
schnitt einen Foiiendrucksensor bei dem eine 
Stichleitung 1 1 unterbrochen ist. In Fig. 4a ist das Sen- 
sorelement unbeiastet dargestellt, in Fig. 4b dagegen 
beiastet, deutlich erkennbar an der durchgebogenen 
oberen Tragerfblie 8. Die obere TrSgerfolie 8 und die 
untere TrSgerfolie 10 sind vermittels einer doppelseitig 
Webenden Klebefolie zusammenlaminiert. Im dem 
durch die Kontur 2, die auch in Fig. 1 dargestellt ist, 
begrenzten drucksensitiven Bereich ist die mittlere Kle- 
befolie ausgespart und dient somit als Abstandhatter 
(Spacer) 9, der im unbelasteten Zustand die Leiterbah- 
nen und Stichleitung 11 von der darunter liegenden 
Halbleiterpolymerschicht 12 trennt. 

Bei dem mil Kraft beaufschlagten Sensorelement in 
Fig. 4b wird eine Unterbrechung in einer innerhalb des 
drucksensitiven Bereiches verlaufenden Leitung wie der 
Stichleitung 11 durch die Halbleiterpolymerschicht 12 
mitderen spezrfischem Widerstand kraftabhdngig uber- 
bruckt. Diese Uberbruckung ist durch den Widerstand 
13 symbolisch dargestellt. Damit Weibt die unterbro- 
chene Leitung weitgehend funktionsfahig, weil im bela- 
steten Zustand ein fehlendes Leitungsstuck durch den 
Widerstand ersetzt wird. Das Sensorelement ist um so 
weniger beeintrachtigt, je kurzer die Unterbrechung in 
der Leitung ist. 

Einschrdnkend gilt jedoch, daB der dargesteilte 
Uberbruckungseffekt in der Nahe des Abstand halters 9 
und damit der Kontur 2 nicht eintritt, wie aus Fig. 4b 
deutlich wird. Innerhalb eines Randbereiches a kann, 
bedingt durch den endlichen Durchbiegeradius, keine 
Kontaktierung der unterbrochenen Leitung mit der Halb- 
leiterpolymerschicht erfolgen. Damit kommt es bei einer 
solchen Unterbrechung zu einem Totalausfall der 
betroffenen Stichleitung und zu einer empfindlichen 
Stdrung des Sensorelementes. 

Es empfiehlt sich daher, die Aussparung in der zwi- 
schenliegenden Klebefolie so zu gestalten, daB die 
Kontur 2 der Aussparung die Kammstrukturen in einem 
solchen Abstand umschlieBt, daB die Leiterbahnab- 
schnitte der Kontaktfinger bei Druckbelastung vollstan- 
dig mit dem Halbleiterpolymer 12 in Beriihrung 
kommen. 

Dies ist jedoch nicht immer mOglich. Insbesondere 
bei vergleichsweise groBfiachigen Sensorelementen 
muB die Ausparung in der Klebefolie, weiche die Kontur 
2 bildet, mOglichst klein sein, um ein Durchhdngen der 
oberen Tragerfolie 8 zu vermeiden. Fur diese Faile ist 
die Verwendung eines erfindungsgemaBen Folien- 
drucksensors empfohlen, bei dem mittels der als Leiter- 
bahnschleifen ausgebildete Kontaktfinger eine 
Unterbrechung im Randbereich a bei einer Durch- 
gangsmessung erfaBt werden kann. 



Bisher wurde der Uberbruckungseffekt nur im 
Zusammenhang mit einer Leitungsunterbrechung 
erwahnt Er tritt jedoch auch dann ein, wenn umgekehrt 
die Halbleiterpolymerschicht punktuell defekt wahrend 
5 die Leiterbahn intakt ist. Fur diesen Fall gelten die dar- 
gelegten Angaben und Eriauterungen entsprechend. 

Patentanspruche 

10 1. Uberprufbarer Foiiendrucksensor aufgebaut aus 
zwei zusammenlaminierten Tragerfolien aus ther- 
moplastischem Kunststoff, wobei die erste TrSger- 
folie mit einem Halbleiterpolymer und die zweite 
Tragerfolie mit zwei benachbarten, jeweils an bei- 

15 den Enden kontaktierbaren Leiterbahnen beschich- 
tet ist, die innerhalb raumlich abgegrenzter, 
Sensorelemente bildende Bereiche beruhrungslos 
ineinander greifende Kammstrukturen aufweisen, 
dadurch gekennzeichnet, daB innerhalb eines 

20 Sensorelementes (1 , V) mindestens einer der Kon- 
taktfinger der beiden Kammstrukturen durch eine 
Leiterbahnschlinge (5, 5°) und mindestens ein 
anderer Kontaktfinger durch eine von einer Leiter- 
bahn abzweigenden Stichleitung (6, 6', 8) gebildet 

25 iSt. 

2. Uberprufbarer Foli endrucksensor nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, daB die auBeren Kon- 
taktfinger eines Sensorelementes (1) durch Leiter- 

30 bahnschlingen (5, 5') gebildet sind. 

3. Uberprufbarer Foiiendrucksensor nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, daB die Stichleitungen 
(8) von den Leiterbahnschlinge (5, 5') abzweigen. 
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Uberprufbarer Foiiendrucksensor nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, daB jeweils ein als Lei- 
terbahnschlinge (5, 5') ausgebildeter Kontaktfinger 
der einen Leiterbahn (3) neben einem als Stichlei- 
tung (6, 6') ausgebildeten Kontaktfinger der ande- 
ren Leiterbahn (4) angeordnet ist. 



5. Uberprufbarer Foiiendrucksensor nach einem der 
Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB 

45 die beiden Tragerfolien (8, 10) mittels einer zwi- 
schenliegenden Klebefolie zusammenlaminiert 
sind, weiche im Bereich des Sensorelementes aus- 
gespart ist, wobei die Kontur 2 der Aussparung die 
Kammstrukturen in einem solchen Abstand 

so umschlieBt, daB die Leiterbahnabschnitte der Kon- 
taktfinger (5, 5', 6, 6', 8) bei Druckbelastung voll- 
standig mit dem Halbleiterpolymer 12 in Beruhrung 
kommen. 

55 6. Uberprufbaren Foiiendrucksensors nach einem der 
voransteh enden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB er bei sicherheitskritischen Anwen- 
dung wie zur Sitzbelegungserkennung in 
Kraftfahrzeugen eingesetzt ist. 
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Fig. 2a 
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Fig. 2b 
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3a (Stand der Technik) 




6 



EP 0 758 741 A2 




7 



♦ esp@cenet document view 



Page 1 of 1 



Verifiable sheet pressure sensor 



Publication number: EP0758741 
Publication date: 1 997-02-1 9 
Inventor: 

Applicant: 

Classification: 

- international: 

- european: 



PETRI VOLKER DIPL ING (DE); MICKELER REINHOLD 
DIPL ING (DE); MEYER MICHAEL DIPL ING (DE); 
SERBAN BOGDAN (LU); WITTE MICHEL (LU) 
DAIMLER BENZ AG (DE); IEE SARL (LU) 



G01L1/20; G01L1/20; (IPC1-7): G01L1/22 
G01L1/20 

Application number: EP1 99601 10993 19960709 
Priority number(s): DE1 9951 030092 19950816 



Also published as: 

JP9119874(A) 
EP0758741 (A3; 
DE1 9530092 (A 
EP0758741 (B1; 



Cited documents: 

US5010774 
DE2911133 
US5357108 
GB2222258 
JP1289178 
more » 



Report a data error he 



Abstract of EP0758741 

The sensor is made from two thermoplastic 
carrier foils which are laminated together. The 
first carrier foil is coated with a semiconducting 
polymer and the second with two adjacent 
conducting tracks forming contactless mutually 
engaging comb structures within spatially limited 
regions forming sensor elements (1). Within one 
sensor element at least one of the contact fingers 
of the two comb structures is formed by a 
conducting track loop (5,5') and at least one other 
contact finger is formed by a branch conductor 
(6,6*) from a conducting track. 



Fig. 1 
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